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SVEHLOVA KOLEJ - RAM R1 (momenty)
| Zat. stav : KZ81

£

Datum : 26.6.2016 —l
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Cas : 17:52 e
Projekt : RAMI1 )
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osy veliiny lokalni A “
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FEAT2000 pro Windows




| SVEHLOVA KOLEJ - RAM RI (deformace)
Zat. stav : KZS2
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 FEAT2000 pro Windows

Datum : 26.6.2016 . |
Cas: 17:57 NIk l
Projekt : RAMI f
Pruty

osy velitiny lokalni

deformace celkova {m]
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SVEHLOVA KOLEJ - RAM R1 (normélové sily a reakce)
Zat. stav : KZS1

Datum : 26.6.2016 i
- |
Cas: 17:59 I
Projekt : RAMI [

Pruty
osy velidiny lokdlni
normialova sila Nx [kN]

Reakce

reakce Rx v podporach [KN]
reakee Ry v podporach [kN] |
reakee Rz v podporich [KN] | ' /
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